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p26  章末問題 2.3 

2.3 以下のラグランジアンで記述される1 次元系の運動方

程式を求めよ。 
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p32 式(3.31) 
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p53 式(5.37) 
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p63 式(6.33) 
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p113 式(9.40) 
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p120 式(10.12) 
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p152 式(12.5) 
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より運動方程式は 
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